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Elettrotecnica

 I concetti 

fondamentali

 Ad esempio: le 

resistenze elettriche



Elettronica

 Semiconduttori

 Componentistica: 
diodi, transistor…

 Applicazioni



Logica
 La logica viene studiata per la soluzione di 

problemi concreti



Macchine elettriche e azionamenti

 Principio di 
funzionamento

 Azionamenti: 
spostare e 
movimentare



Informatica

Codifica informazioni nel computer

Hardware (funzionamento e 
struttura della macchina)

Software



Software

Windows

Pacchetti standard 

(Office)

Pacchetti specialistici

CAD

Modellazione solida 

3D 

Simulazione elettrica

Simulazione 

pneumatica

PLC



Esempi di software specialistico



Pneumatica ed 

elettropneumatica



Oleodinamica

 Olio

 Forze elevate

 Movimenti lenti

 Grande precisione



Controllori Programmabili    

(PLC)

 Logica programmabile  

anziché cablata

 Economico

 Efficiente

 Affidabile

 Modifiche semplici

 Elaborazione di segnali 

analogici, digitali ed 

equazioni 



Sistemi di controllo

 Esempio: controllo di 

livello

 Sensori: rilevazione 

livello

 Elaborazione segnale

 Azioni correttive



Sensori

 Costituiscono per le 
macchine quello che gli 
organi di senso sono per 
il corpo umano

 Permettono di rilevare la 
presenza, contare e altro

 Molti tipi: magnetici, 
induttivi, capacitivi, 
pneumatici, ad 
ultrasuoni…



Robotica

 Costituzione

 Funzionamento

 Classificazione

 Studio di esempi 
applicativi



Robotica: un esempio


